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En svensk strategi for autonoma
fordon

Forslag till riksdagsbeslut

Riksdagen tillkdnnager for regeringen som sin mening vad som anfors i mot-
ionen om en svensk strategi for autonoma fordon.

Motivering

Runtom i vérlden pagér ett arbete som syftar till att utveckla fordon som med
hjdlp av ny teknik sjédlva, utan att en ménniska hela tiden sitter vid ratten, kan
manovrera och ta sig mellan olika adresser. Foretag som Google, Volvo och
Nissan utvecklar tekniken och redan idag kan bilar pa marknaden till exempel
parkera sjdlva. I de amerikanska delstaterna Kalifornien och Nevada har
autonoma eller “forarlosa” bilar fatt “korkort” och tillts att trafikera végarna.

Denna teknik har en oerhdrd potential nér det géller trafiksékerhet och pas-
sagerares bekvamlighet. Fordon som tillater sina forare att arbeta, ldsa eller
till och med sova under fird kommer att férandra ménniskors livskvalitet till
det béttre pa manga sitt. Arbetsmarknadsregioner kommer vidxa och ménni-
skors beteende- och rorelsemonster kommer forédndras.

Den nya tekniken stéller dock nya frdgor som maste besvaras. Lagstift-
ningen méste hdnga med och inte vara ett hinder for den mgjliga utveckling-
en. Sverige har alla forutsittningar att bli ett foregangsland pa detta omrade.
For att forverkliga detta bor ett initiativ tas for att se over vilka fordndringar
som kréavs for att mojliggora en utveckling av och med autonoma fordon i
Sverige.

Stockholm den 2 oktober 2013

Emil Kdllstrom (C)
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